B RAVE-D - RAVE-D-GB - RAVE-D-NA Espanol

Especificaciones técnicas Conformidad Sensor de movimiento por radar para deteccion de objetos en puertas automaticas

Principio de funcionamiento Mdédulo de microondas
Velocidad de deteccién Min. 0,1 m/s Conformidad con la CE: El producto RAVE-D, Informacioén de seguridad
Marcado CE EAVE'!?'GB C?UTTRP'G |? D'IVECt'Va 20t1' 4/53/EU, g Con el fin de cumplir los requisitos de seguridad EN60950-1 y UL508, el sensor debe recibir alimentacion de una fuen-
; P e S ISPOSItivos de clase 1y 1as normativas armonizadas te de alimentacion SELV cuya salida de potencia tenga una limitacion de seguridad de 100 W.
Angulo de !nclfnac!c,)n +90° en incrementos de 15 EN g%gl 1 OEZN 60950-1, EN 301489-1, EN 301489-3, L e EE & Bt Har Gem L Uslsls T2 A
Angulo de inclinacion +18 La declaracion de conformidad EU en su totalidad
Rango de deteccion 6500 x 9000 mm (An. x Prof.) a una altura de instalacion puede descargarse de www.pepperl-fuchs.com. La instalacion y el mantenimiento de este dispositivo s6lo debera llevarlos a cabo personal debidamente formado y
de 5000 mm y un &ngulo de inclinacién de 45° Conformidad con los EE. UU.: El producto RAVE- cualificado.
5500 x 10000 mm (An. x Prof.) a una altura de instalacion D-NA cumple con la seccion 15 de las normas FCC.
de 7000 mm y un angulo de inclinacion de 45° ATENCION: Los di i ‘ la CE
Frecuencia de funcionamiento Banda K de 24,000 GHz-24,250 GHz, conformidad con no se puedén ggmlgr%(i)zillizl\;?%r? oEnEorLTJesyclgg dailsposi»
las normas CE, excepto Reino Unido tivos conformes con EE. UU. no puede
> : . UU. no pueden ponerse en
FCC (version NA): banda K de 24,075 GHz-24,175 GHz circulacion en Europa. En el Reino Unido use solo la -z e e s S i = i =
Version UK: banda K de 21,150 GHz-24,250 GHz variante del producto RAVE-D-GB. Instalacién del so- Fijacién del sensor Conexion del cable del Alimentacién/Relé de deteccion de
porte de montaje cliente vehiculos
quo operativo : : Sensor' del movimiento por radar : @ Alimentacion CA/CC
Indicador de funcionamiento LED rojo/verde Incluido en el paquete 1] o 2 o 1Y (marrén)
Elementos operativos 2 botones de programacién (izquierdo: MENU, . - o Alimentacién CA/CC
derecho: VALOR) 1 RAVE-D, incl. cable de conexion G 9 (verde)
Tension de funcionamiento 12-36 V CC/12-28 V CA 2 Tornillos para la instalacion t t cF;elé %@ d:ate((:glién )
. . le vehiculos (blanco)
Corriente sin carga <50 mAa?24VCC 1 Instrucciones de montaje Pepperl+Fuchs recomienda instalar el so- Relé de deteccion
Consumo energético <1W porte de montaje sin el sensor conectado. de vehiculos (amarillo)
" . . También es posible instalar el soporte de . Relé ..
Modo de conmutacion Activo/pasivo montaje con el sensor colocado en su Si se utiliza un cable de conexién inde- elé de deteccion de personas
Sefial de salida 2 salidas de relé, NA/NC DO%CIOH- Eara 59(|)|0, gltre e(|j S?"r']sorlhaclart pend}&egte: » o | ! @ Relé de deteccion
i ” 3 arriba 0 abajo 90° antes de fijar el soporte 1. ra el dispositivo: afloje los tornillos ﬁ@ C
Tensien do conmutaoion Méx 45 VOB VLY Accesorios de montaje. 1. Afloje el tornillo largo del sensor. No de la parte delantera del dispositivo y de personas (qris)
Potencia nominal Max. 0,5 A CA/1 ACC i i i - de la placa frontal y retirelos tirando @ Relé de deteccion
Montaje en pared/techo: es necesario quitar el tornillo comple o elbs de personas (1054
. » . . i » »
Corriente ds conmutacion méx. 1A | Control remoto RMS Control remoto | 1. Perfore los agujeros como se indica 5. jente o) sensor 2. Extraiga el cable original: suelte el
Potencia de conmutacion Max. 24 W/60 VA en el dibujo dimensional. 3. Establezca el éngulo de inclinacion. cable del blogque de terminales, afloje
Tiempo de espera del relé 0,5 5-300 s, ajustable 2. Fije el soporte de montaje con los 4. Apriete el tornillo largo. el prensaestopa PG y saque el cable
- tornillos suministrados. 5 Conecte el cable de la carcasa.
Temperatura ambiente -30 °C ... 60 °C/243 K ... 383 K ' : i 4 -
Version NAJUK: -20 °G 80 °C/253 K ... 333 K 3. Guie el cable a través del prensaesto
ersion - Utilice un destornillador Pozidriy Para montar el dispositivo en el techo, pa PG dentro de la carcasa y conéc-
Humedad relativa Méax. 90 % sin condensacion para el montaje. El uso de otros  COl0que el soporte de montaje en un telo (para la asignacion de terminales,
: 4 A Je. = angulo de 180°. consulte el diagrama adyacente).
Altura de montaje Méx. 7000 mm destornilladores puede dafar los Apriete el prensaestopa PG
i tornillos suministrados. ) } [ .
Grado de proteccion P67 4. Cierre el dispositivo: cologue de nuevo
Conexion Terminales roscados conectables de 2 y 4 pines, cable de la placa frontal y apriete los tornillos.
conexion de 8 m
’;/'ate”a' dela carcasa :;’gcar(bf’”at‘;l('jc) Dimensiones del soporte de Puesta en servicio Elementos de funcionamiento
eso g (sin cable montaj vi lizacion
650 g (con cable) ontaje Antes de conectar el dispositivo, retire y visualizacio ’
Potencia de transmision <20 dBm de la puerta todos los objetos que no per- 1 Boton de control "MENU"
ten n al entorno habitual de la zona.
Dimensiones sin incluir las piezas de fijaciéon Sin soporte de montaje: enezcan al entormo habitual de la zona 2 LED de indicacion de estado verde
131 mm (An.) x 73 mm (Alt.) x 98 mm (Prof.) ) -~ ) ) LED de indicacién de estado rojo
Al aplicar la tension de funcionamiento,
Con soporte de montaje (180°): se produce la inicializacién del hardware 4 Botdn de control "VALOR"
131 mm (An.) x 73 mm (Alt.) x 136 mm (Prof.) y del software. Este proceso puede tardar
- ] el . uno/s 1% segundos. El LED parpadea en
A Sl e rojo/verde.
Solucion de problemas ° NI Una vez completado este proceso,
. . b configure el radar. Compruebe la
Fallo Medida correctiva configuracion caminando dentro del
Se detecta la puerta. Reduzca la sensibilidad. Ajuste el angulo de inclinacion. rango del sensor.
Aumente la capacidad de respuesta. Intensifique las )
propiedades de deteccion de presencia humana. Para RAVE-D-NA:
Para cumplir los requisitos de UL508, debe utilizarse un fusible de accioén lenta de 2,5 A entre el dispositivo y la alimentacién.

EI'LED no se enciende. No hay alimentacién; el dispositivo no funciona.

El control remoto no responde. El dispositivo esté bloqueado. Apague y encienda la - o o
tension de funcionamiento. Ahora, se puede configurar Configuraciéon de campo de deteccion
el sensor sin ningun cédigo durante 30 minutos.

Compruebe la pila del control remoto.

Se confunde una persona con un vehiculo. Aumente las propiedades de deteccidn de vehiculos. Informacién de instalacién Angulo de inclinacién

Aumente la capacidad de respuesta. Si sélo se requiere

la deteccién de vehiculos, reduzca la sensibilidad. |
Se confunde un vehiculo con una persona. Disminuya las propiedades de deteccion de vehiculos. Sede mundial Ve / \\ Se incluyen posiciones de anclaje cada

Aumente la capacidad de respuesta. Pepperl+Fuchs GmbH, Lilienthalstrasse 200 f15 g.rlad(c)js plaara podegJ |récl|nar el sensor en

; - - ! 68307 Mannheim, Alemania uncion de las necesidades.
El objeto se detecta demasiado tarde. Eiﬁg:éca la capacidad de respuesta. Aumente la sensi- Correo electrénico: FA-info@de. pepperl-fuchs.com Pfflir.a aj?ftar-ﬁl elingulo de |nc||n|a0|on, |
: ; - i _ afloje el tornillo largo, mueva el sensor a la
La deteccién de objetos es demasiado sensible. Aumente la capacidad de respuesta. Reduzca la sensi- Central de EE. UU. + Evite colocar objetos en movimiento en el cam posicion deseada (el sensor encajara en su
- ! po de deteccion (ventiladores, plantas, arboles, ' >

bilidad. Pepperl+Fuchs Inc - Twinsburg - EE. UU. banderas). lugar) y apriete el tornillo largo de nuevo.
Se ignora el movimiento transversal de las personas. | Intensifique las propiedades de deteccién de presencia Correo electronico: FA-info@us.pepperl-fuchs.com *  No tape el radar. Las piezas motrices acciona-

humana. Central de Asia-Pacifico das mecanicamente pueden interferir en el radar.
Detecciones falsas debido a interferencias (lluvia, Aumente la capacidad de respuesta. Intensifique las pro- Pepperl+Fuchs Pte Ltd - Singapur 139942 ‘ E;'rfplg ggecsjg?ecéacgﬁ luces fiuorescentes en el
vibraciones, etc.). piedades de deteccién de presencia humana. Reduzca la Correo electrénico: FA-info@sg.pepperl-fuchs.com ’

sensibilidad.

Campo de deteccion inclinado (angulo de inclinacion)
www.pepperl-fuchs.com El montaje del soporte de fijacién en una pendiente tiene los siguientes efectos en el campo de deteccién:
DOCT-4912A
Pepperl+Fuchs GmbH cuenta con la certificacion ISO 9001. 04/2016

C€ FAPEPPERL+FUCHS

1SO9001 O 6 8 2 para RAVE-D/RAVE-D-GB
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Deteccion de vehiculos

El sensor distingue entre vehiculos y personas. Esta | LED
distincion depende de la configuracion de los para-
metros de "deteccion de vehiculos", "deteccion de
personas" y "sensibilidad".

Funcién del relé Verde

El parametro "relé de deteccion de vehiculos" define
la funcién que activa el relé de deteccion de vehiculos.
El relé de deteccién de vehiculos viene ajustado de
fabrica para activarse cada vez que un vehiculo se
desplaza hacia el sensor.

3 parpadeos en verde

en rojo

El parametro "relé de deteccién de personas" define
la funcién que activa el relé de deteccion de perso-
nas. El relé de deteccion de personas viene ajustado
de fébrica para activarse cada vez que una persona
se desplaza hacia el sensor.

Parpadea en verde en
rapida sucesion

Parpadea rapidamente

en rojo/verde

Ejemplos de aplicacion 2y 3

Parpadea en rojo/verde

Parpadea rapidamente

LED de indicacion de estado

Estado

Inicializacién del sensor en curso

Ejemplo de aplicaciéon 1

Ejemplo 1: reconocimiento de vehiculo en una
puerta

Control de la puerta con una entrada de conmutacion.

Funcién de deteccion de vehiculos en la parte frontal.

Sensor listo para funcionar, no hay

deteccion

Se ha recibido un comando del
control remoto

Relé de deteccién de vehiculos
activo

Relé de deteccién de personas
activo

Relé de deteccion de vehiculos y

relé de deteccion de personas activos

Se aproxima un vehiculo:
El relé de deteccién de
vehiculos se activa.

La puerta se abre.

Se aproxima una
persona:

El relé de deteccion
de vehiculos no se
activa. La puerta per-
manece cerrada.

Ejemplo 2: puerta con reconocimiento de vehiculos y entrada indepen-
diente para personas

Control de puerta con dos entradas de conmutacion (relé de deteccién de
vehiculos y relé de deteccion de personas).

Funcién de relé de deteccion de vehiculos en la parte frontal. Funcién de relé
de deteccion de personas en la parte frontal. Configuracion de relé segun los
ajustes de fabrica.*

Se aproxima una persona: Se aproxima un vehiculo:

El relé de deteccion de vehiculos no El relé de deteccion de vehiculos se

se activa. activa.

La puerta permanece cerrada. La puerta se abre.

El relé de deteccion de personas se El relé de deteccion de personas no

activa. se activa.

La entrada para personas se abre. La enérada para personas permanece
cerrada.

Ejemplo 3: puerta con reconocimiento de vehiculos y sin entrada indepen-
diente para personas

Control de puerta con dos entradas de conmutacion (relé de deteccién de
vehiculos y relé de deteccion de personas).

Funcién de relé de deteccion de vehiculos en la parte frontal. Funcion de relé
de deteccion de personas en la parte frontal. Configuracion de relé segun los
ajustes de fabrica.*

s

Se aproxima una persona:
El relé de deteccion de vehiculos no

se activa.

No se produce ninguna accion.
El relé de deteccion de personas se

activa.

La puerta se abre hasta la mitad.

Se aproxima un vehiculo:

El relé de deteccion de vehiculos se
activa.

La puerta se abre completamente.
El relé de deteccion de personas no
se activa.

No se produce ninguna accién.

*) Los vehiculos que cruzan el rango de deteccion del sensor pueden provocar la activacion inesperada del relé de deteccién de personas.

Modo de programacion

Para programar el sensor, utilice los botones MENU y VALOR. Cuando se pulsa uno de estos botones, el cédigo de parpadeo se interrumpe. El valor de ajuste se introduce con-
forme a la tabla siguiente. Una vez que se alcanza el Ultimo elemento del menu, se vuelve a mostrar el primer elemento al pulsar cualquier boton.

Cada vez que se pulsa un botén, la configuracion se guarda automaticamente.

Se sale del modo de programacién de forma automatica si no se realiza ninguin ajuste durante diez minutos. Los valores de ajuste se almacenan.

Inicio de la programacioén

g 2s

MENU

2

Mantenga pulsado el botén MENU unos dos segundos.
El modo de programacion se activa.

El LED indica el ajuste mediante parpadeo: la luz roja indica la

funcion.

La luz verde indica el ajuste (valor).

Si no parpadea ninguna luz significa que la funcion esta
desactivada.

Ejemplo de programacién: cambio del tiempo de respuesta del relé de 1,0a3,0 s

Ajuste de la funcién y el valor

1x  Pulse el boton de MENU una vez.
Se selecciona la siguiente funcion.

Pulse el boton de VALOR una vez.
El valor se incrementa en 1.

X

VALOR

Suspension de la programacién

g 2s

MENU

Mantenga pulsado el botén de MENU unos dos segundos.
Se sale del modo de programacion.
Los ajustes se guardan.

Funcién/ajuste Accién LED
s Mantenga pulsado el botén de MENU
= 2's  durante dos segundos.
MENU La programacion se inicia.
LED Se lee el valor de corriente, p. gj.:
1x en rojo para la funcién: sensibilidad
parpadeando 8x en verde para el valor: 8 1x 8x
@J Bx Ajuste de la funcion: |
Pulse el boton de MENU tres veces.
MENU
LED 6x en rojo para la funcion: tiempo de res-
puesta de salida
parpadeando 2x en verde para el valor: 1,0 s
g ox Ajuste del valor:
Pulse el boton de VALOR dos veces.
VALOR
LED 6x en rojo para la funcion: tiempo de res-
puesta de salida
parpadeando 4x en verde para el valor: 3,0 s 6x 4x
Mantenga pulsado el botén de MENU
2g durante dos segundos.
La programacion finaliza.
Los ajustes se guardan.

Descripcion general de los parametros ajustables

Compruebe la configuracion caminando dentro del rango del sensor. Para obtener
mas informacién sobre la configuracion, consulte la seccién "Solucion de problemas”

en la dltima pagina.

Parametro Configuracién Remoto Informacion Ajuste de fabrica
Sensibilidad 1 Campo de deteccion mas pequefio v v min. 6
Mend 1 50 %
10 Campo de deteccion mas grande max.
Valor sugerido basado en el
angulo y la altura de montaje
15° 30° 45° >45°
7m 8 4 2 1
5m 6 6 3 1
3,5m 6 5 4 1
25m 4 4 4 1
Deteccion de vehiculos 1 Baja v v Valor sugerido basado en el 2
2 Media Menu 2 angulo vy la altura de montaje
3 Alta
15° 30° 45° >45°
7m 1 2 2 1
5m 1 2 2 2
3,5m 1 2 2 3
25m 1 2 2 3
Deteccion de presencia humana 1 Min. v v Valor sugerido basado en el angulo y 1
Menu 3 la altura de montaje
7 Max
Deteccion sin supresion de tréfico cruzado
15° 30° 45° >45°
7m 1 1 1 1
5m 1 1 1 1
3,5m 1 1 1 1
25m 1 1 1 1
Deteccién con supresion de trafico cruzado
15° 30° 45° >45°
7m 4-7 2-7 2-7 2-7
5m 47 47 4-7 47
3,5m 4-7 4-7 6-7 6-7
25m 4-7 6-7 6-7 6-7
Relé de deteccion de vehiculos 1 Vehiculo delante v v 1
2 Vehiculo atras Menu 4
3 Vehiculo delante/atras
4 Persona/vehiculo delante
5 Persona/vehiculo atrés
6 Persona/vehiculo delante/atras
Relé de deteccion de personas 1 Persona delante v v 1
2 Persona atras Menu 5
3 Persona delante/atras
4 Vehiculo delante
5 Vehiculo atras
6 Vehiculo delante/atras
Tiempo de espera del relé 1 05s v v 2
2 1s Menu 6
3 2s
4 3s
5 4s
6 5s
7 10s
8 15s
9 20s
10 25s
11 30s
12 60s
13 300 s
Contacto de rel¢ 1 Contacto NA v v El contacto se cierra cuando se detecta movimiento 1
2 Contacto NC Menu 7 El contacto se abre cuando se detecta movimiento
Capacidad de respuesta 1 Rapida v v Comportamiento Ajuste 2
2 Normal Menu 8 ) e P
3 Lenta Deteccién de personas mas fiable Rapida (1)
Ajuste de fabrica/deteccion fiable de Normal (2)
vehiculos
Diferenciacion fiable entre personas Lenta (3)
y vehiculos
Direccion del dispositivo 1 Direccion 1 v x Si hay varios sensores en el rango de deteccion del 1
2 Direccion 2 Menu 9 control remoto, estos sensores se deben ajustar en
diferentes direcciones.
156 Direccion 15
Cédigo Acceso con codigo x v Acceso sin codigo
Acceso desactivado
Acceso sin codigo
Desconexion x x v Se sale del modo de programacion
Restablecimiento Pulse los botones VALOR y MENU a la vez durante unos v v

cinco segundos.

Se restablecen los ajustes de fabrica
EI LED parpadea de forma alterna en verde/rojo durante
unos diez segundos.




